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2.3.3 Vzajemna poloha dvou rovin
2.3.3.1 Dvé navzajem rovnobézné roviny

Pfiklad 6: (2 body)

Uréete obecnou rovnici roviny p, ktera prochazi bodem M [-5,3, 2] a je rovnob&zna
srovinou o: A[3,1-1], B[2,2,0], C[15,1].

2.3.3.2 Dvé navzajem kolmé roviny

Priklad 7: (3 body)

Napiste obecnou rovnici roviny, ktera prochazi dvéma danymi body C [8, -3, 1],
D [4,7, 2] aje kolma k dané roving #:3x +5y —7z—21=0.
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Priklad 8: (3 body)

Napiste obecnou rovnici roviny o, ktera prochazi danym bodem B [2, -1, 1] a je kolma na
dvé navzajem rlznobézné roviny a: x+y+z-3=0, f:3x+2y—-z+4=0

2.3.4 Vzajemna poloha bodu a roviny

Priklad 9: (1 bod)
Zjistéte, zda body A [1,0,1], B[1,5,3] leZi v roving a:3x-z-2=0.

2.3.5 Vzajemna poloha pfimky a roviny
2.3.5.1 Zjistovani vzajemné polohy pfimky a roviny

Priklad 10: (2 x 2 body)

Rozhodnéte o vzajemné poloze pfimky p a roviny p.
a)p: x=-1+2t, teR, p:3x-3y+2z2-5=0

y =3+4t

z=3t
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b) p: x=13+8t, teR, p:x+2y-4z+1=0
y =1+2t
z=4+3t

2.3.5.2 Rovina kolma k primce

Priklad 11: (3 body)

Napiste obecnou rovnici roviny soumérnosti Gsecky AB, kde A[1, 4, -2], B[7,-2,4].

2.3.5.3 Pfimka kolma k roviné, kolmy primét bodu do roviny

Priklad 12: (3 body)
Ur&ete kolmy primét bodu E [3,1, —1] do roviny s : x — 2y + 3z =0.
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2.3.5.4 Primka riznobézna s rovinou, prusecik pfimky s rovinou

Priklad 13: (3 body)

Uréete soufadnice priseéiku P pfimky p = AB, kde AL 3,5], B[-1 2 10], s rovinou
a:x—-2y+3z+5=0.

Priklad 14: (4 body)

UrCete praseciky pfimky p: x =1+ 3t, t € R se soufadnicovymi rovinami xy, Xz a yz
y=2+4t
z=4+2t

a nacrtnéte obrazek v ortonormalni souradnicové soustavé.
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2.4 Metrické ulohy

2.4.1 Vzdalenosti bodu, pfimek a rovin

2.4.1.1 Vzdalenost dvou bodu
Priklad 15: (1 bod)
Vypod&téte vzdalenost bodu A[3,-5,1] a B[3,-2,5].

Vzdalenost bodu od pfimky, vzdalenost dvou rovnobéznych pfimek
Priklad 16: (3 body)

Vypocitejte vzdalenost dvou rovnobéznych pfimek q: x =2+3t,r: x=7+3s,t,seR.
y=-1+4t y=1+4s
z=2t z=3+2s

2.4.1.3 Vzdalenost bodu od roviny, vzdalenost pfimky od rovnobézné roviny
Priklad 17: (4 body)
Vypoditejte vzdalenost pfimky p :x=-2t, teR, od roviny p=ABC: AL 2 0],
y =4+t
z=1-t
B[3,23], Cc[-13 -1].



Fakulta strojni Konstruktivni geometrie - Pracovni listy Cviceni 06
Analyticka geometrie v E; - 32-

2.4.1.4 Vzdalenost dvou rovnhobéznych rovin

Priklad 18: (4 body)

Ve vzdalenosti v = 2 vedte rovinu o rovnobé&znou s rovinou f#:x+2y -5z =1.
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2.4.2 Odchylky pfimek a rovin

2.4.2.1 Odchylka dvou pfimek, odchylka dvou rovin
Priklad 19: (2 body)

Vypoctéte odchylku ¢ pfimek p: x=2-2t a q: x=2, t,seR.
y =1+3t y =1+s
z=1-t z=1-s

2.4.2.2 Odchylka pfimky a roviny
Priklad 20: (2 body)

Urgete odchylku ¢ pfimky p:t =% =22 =21t eR, srovinou y:2x-y +z-1=0.




