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Osnova:
e Vypodlet kFivkového integralu pomoci potencialu
e Nutnd a postalujici podminka pro existenci potencialu

e Vypoclet potencidlu



Zobrazeni f : M — R", M C R”", se nazyva vektorova funkce nebo
vektorové pole. JestliZze existuje funkce v : M — R takova, Ze
grad u = f na M, potom se vektorové pole fnazy/vé potencialni
v M a funkce u se nazyva potencidl vektorového pole £

VETA: Jestlize vektorové pole Fje spojité diferencovatelné v oblasti
M, ma v M potencidl u a k C M je jednoducha po &astech hladkd
kfivka s po¢dteénim bodem A a koncovym bodem B, potom plati

/F(P)dgz u(B) = u(A),

k

specielng jeli k uzav¥end, potom %F(P) ds'=0.
k



Rekneme, e k¥ivkovy integral vektorové funkce f nezévisi v oblasti
M na cesté, jestliZze pro libovolné dvé k¥ivky ki, ko C M's
pocatecnim bodem A a koncovym bodem B plati

/F(P)dgz/F(P)dg.

ki ko

Tento integrdl zna¢ime také

B_.\
A/f(P)ds.



VETA: Je-li vektorové pole Fspojité diferencovatelné v oblasti M,
potom kFivkovy integral nezavisi v M na cest&, pravé kdyZ f je
potencialni na M.

Rekneme, 7e oblast M C R” je jednoduse souvisld, jestlize doplngk
M v R” je souvisld mnoZzina.

VETA: Jestlize ma vektorové pole f= (f1, f2) spojité parC|a|n|
derivace na jednoduge souvislé oblasti M C R?, potom f ] je
potencidlni na M, pravé kdyz

ofi  0f

a—y—a a M.



Rotace vektorového pole f= (1, f, f3) je definovana pFedpisem
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VETA: Jestlize ma vektorové pole f = (1, f2, 3) spojité parcidlni
derivace na jednoduse souvislé oblasti M C R3, potom fj je

potencidlni na M, pravé kdyz rot f=0 na M.



