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SFERICKE KYVADLO

Poloha hmotného bodu je uréena funkci

x(t) = (x1 (t),x2(t),x3(t)). Hmotny bod ma hmotnost m,
plisobi na n&j gravitatni sila F = (0,0, —gm), kde g = 9,8 ms—2,
a pohybuje se po sférické plo3e, kterda ma rovnici

® (x) = x? + x5 + x5 — 1 = 0. Pohyb je popsan rovnicemi:
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Vo ro t > 0.
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Matice H je Hessova matice funkce ®, kterd ma prvky Hjj = %
iOXj

pro i,j = 1,2 3. Déle jsou dany poc¢atecni podminky:

x(0) =x9=(0;1;0), x(0)=wvp=1(0,8;0; 1,2).



RESENI V MATLABU

Mame zadanu soustavu t¥i rovnic druhého ¥adu, pfevedeme je na
soustavu Sesti rovnic prvniho ¥adu. Tuto soustavu budeme YeSit
Rungeho-Kuttovou metodou pomoci vestavénych ¥esi¢i ode23
(metoda RK2) a ode45 (metoda RK4). Vychozi relativni tolerance
je 0,001.
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RESENI V OCTAVE

PouZijeme stejné Fesice a stejnou relativni toleranci 0,001.
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