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SFÉRICKÉ KYVADLO

Poloha hmotného bodu je určena funkćı
x (t) = (x1 (t) , x2 (t) , x3 (t)). Hmotný bod má hmotnost m,
působ́ı na něj gravitačńı śıla F = (0, 0,−gm), kde g = 9,8 ms−2,
a pohybuje se po sférické ploše, která má rovnici
Φ (x) = x2
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3 − 1 = 0. Pohyb je popsán rovnicemi:
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pro t > 0.

Matice H je Hessova matice funkce Φ, která má prvky Hij = ∂2Φ
∂xi∂xj

pro i , j = 1, 2, 3. Dále jsou dány počátečńı podḿınky:

x (0) = x0 = (0; 1; 0) , ẋ (0) = v0 = ( 0,8; 0; 1,2) .



ŘEŠEŃI V MATLABU

Máme zadánu soustavu ťŕı rovnic druhého řádu, p̌revedeme je na
soustavu šesti rovnic prvńıho řádu. Tuto soustavu budeme řešit
Rungeho-Kuttovou metodou pomoćı vestavěných řešič̊u ode23
(metoda RK2) a ode45 (metoda RK4). Výchoźı relativńı tolerance
je 0,001.
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ŘEŠEŃI V OCTAVE

Použijeme stejné řešiče a stejnou relativńı toleranci 0,001.
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